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KATA PENGANTAR 

 

 Segala puji dan syukur penulis panjatkan atas kehadirat Tuhan Yang Maha 

Kuasa dengan segala kelimpahan rahmat dan anugerah-Nya sehingga penulis 

mendapatkan kesehatan, hikmat, dan kelancaran dalam menyelesaikan seluruh 

kegiatan yang telah ditetapkan selama menyelesaikan tugas akhir skripsi. 

Tugas akhir skripsi ini disusun sebagai salah satu persyaratan wajib untuk 

menyelesaikan program pendidikan Strata 1 (S1) Fakultas Teknologi Industri di 

Universitas Internasional Batam untuk tahun 2014/2015. 

Penyusunan tugas akhir skripsi yang berjudul “Implementasi Metode 

Fuzzy Logic Untuk Keseimbangan Pada Prototype Robot Servant” tidak lepas 

dari bimbingan dan bantuan berbagai pihak, baik secara moral, spiritual, ataupun 

material demi terselesaikan laporan ini.  

Akhir kata, Penulis juga mengharapkan kritik dan saran yang konstruktif 

sebagai wawasan untuk masa yang akan datang. Penulis berharap semoga tugas 

akhir ini dapat bermanfaat bagi penulis khususnya dan bagi para pembaca 

khususnya pihak yang berkepentingan khusus terhadap robot kendaraan cerdas. 
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